KDT235

Praziser Durchlicht-Scantisch

Scantisch mit groBer Durchlichtdffnung

Platzsparendes Design und eine gro3e Apertur kennzeichnen
diesen robusten Kreuztisch. Hochprazise Kugelgewinde-
spindeln und eine justierbare Orthogonalitat gewahrleisten
hochgenaue Positionier- und Ablaufgenauigkeiten.

Ideal fir Mikroskopie, optische Inspektionssysteme und
Laserbearbeitung

Hochprézise Wiederholgenauigkeit bis zu 0.5 um
Gutes Preis-Leistungs-Verhaltnis und eine

sehr hohe Lebensdauer

Optionen:

«  Erhéltlich mit DC-Motor oder Schrittmotor
Verfahrweg bis 100 mm (KDT310)
Verschiedene, hochaufldsende Messsysteme
Ausfuhrung fur Reinraum und Vakuum auf Anfrage

Anwendungsfelder

Hochaufldsende Anwendungen in der Mikroskopie, optische
Inspektionssysteme, 3D-Imaging, Screening, Auflichtmes-
sungen, Durchlichtmessung, Interferometrie, Messtechnik,
Autofokus-Systeme, Biotechnologie, Halbleitertests

Empfohlene Motion Controller

FMC220 (24 V)

FMC 250/280 (48V / 80V)
FMC400/450 (48V / 80V Bahn)
Anbindung an ACS-Architekturen
Anbindung an SPS-Architekturen
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Spezifikationen

KDT235 -50-DC-R -50-DC-L -50-SM
Verfahrweg [mm] 50 50 50
Wiederholgenauigkeit unidirektional [um] +2 +0.5 + 1.6
Wiederholgenauigkeit bidirektional [um] +25 +07 + 2.1
Positioniergenauigkeit [um] +74 +2.3 + 7.1
Ebenheitsabweichung [um] +35 +35 +35
Geradheitsabweichung [um] +25 +25 +25
Positioniergeschwindigkeit [mm/s] 30 30 10
Spitzengeschwindigkeit [mm/s] 60 60 20
Max. Beschleunigung [m/s2] 0.5 0.5 0.2
Max. Last Fx [N] 45 45 45
Max. Last Fy N] 45 45 45
Max. Last Fz N] 85 85 85
Max. Lastmoment Mx [Nm] 52 52 5.2
Max. Lastmoment My [Nm] 52 52 5.2
Max. Lastmoment Mz [Nm] 7.2 7.2 7.2
Nicken [urad] + 110 + 110 + 110
Gieren [urad] + 70 + 70 + 70
Gewicht (ka] 10 10 10
Lange [mm] 235 235 235
Breite [mm] 235 235 235
Hohe [mm] 80 80 80
Durchlicht [mm] 100 x 100 100 x 100 100 x 100
Motor DC-Motor DC-Motor  Stepper Motor
Feedback Motor-Encoder Linear Scale Open Loop
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Abmessungen / Interface
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*) positional accuracy between fits=€ 0.02
1) M6; depth 10 (4x)
3) 2) B5HT; depth 5 (2X)
ol / L) 3) counterbore for screw DIN 912 /IS0 4782 - M6 (4x) used from top-side
=~ - 4) 3 5HT; depth 6 (2¢)
@: | \ / 5) terminal (number and types of connectors depending on selected equipment)
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m o requirement on mounting surfaces: flatness 0.02 mm
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